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Oppekava koostamise alus:

Kutseharidusstandard (vastu véetud 26.08.2013 nr 130) ja kutsestandard
Mehhatroonik, tase 4 (reg. tunnus 10-18122014-1.1/6k; kinnitatud

1

8.12.2014)

Oppekava &piviljundid:

p

arast Oppekava labimist Spilane:
omab mehhatrooniku t66s vajalikke teadmisi ja tédoskusi
koostab ja paigaldab mehhatronikaseadmeid ja -
alamsiisteeme jargides asjakohaseid toojuhiseid, ettendahtud
tehnoloogiaid ja kvaliteedindudeid
hooldab ja remondib mehhatroonikaseadmeid ja -
alamsisteeme vastavalt etteantud kdidukavale
jargib tootamisel to6ohutuse ja keskkonnaohutusndudeid ja
kasutab ressursse saastlikult;
oskab iseseisvalt organiseerida oma t66d, tuleb
tooillesannete taitmisega toime tavaparastes olukordades
ning vastutab nende nduetekohase ja tdhtajalise tditmise eest
on avatud koostdole, osaleb meeskonnat6ods ja suhtleb
meeskonnakaaslastega korrektselt;
hangib, kasutab, to6tleb ja sailitab tédalast infot, kasutades
infotehnoloogilisi vahendeid ja erinevaid andmebaase;
oskab hankida teavet edasiGppimise ja todleidmise
voimaluste kohta ning kavandab oma karjaari

Oppekava rakendamine: Statsionaarne dpe ja mittestatsionaarne dpe pdhi- vdi keskharidusega
vahemalt 18 aastastele isikutele

Nouded Spingute alustamiseks: kutsedppe dpingute alustamise tingimus on pdhihariduse

olemasolu

Nouded dpingute Idpetamiseks: Opingud loetakse Idpetatuks, kui dpilane on omandanud eriala
Oppekava 6pivaljundid vahemalt lavendi tasemel ja sooritanud eksami.

Opingute libimisel omandatav kvalifikatsioon:

Opingute labimisel omandatakse kutsestandardile ,Mehhatroonik, tase 4“ vastavad kompetentsid




Oppekava struktuur:

1.

PShidpingud

e Mehhatrooniku alusteadmised — 20 EKAP

e Elektrotehnika ja elektroonika alused — 10 EKAP

e Mehhatronikaseadmete ja alamsisteemide koostamine ja paigaldamine — 10 EKAP

e Mehhatroonikaseadmete ja alamsiisteemide kait — 10 EKAP

e ToOstus- ja tootmismehhatroonika seadmete ning alamsiisteemide paigaldamine ja kait — 16
EKAP

e Praktika - 30 EKAP

e Karjaariplaneerimine ja ettevotluse alused - 6 EKAP

Valikopingute moodulid: Valikdpingute mooduleid vdib valida pakutud moodulite hulgast

vastavalt ppija vajadustele 18 EKAP ulatuses. 9 EKAP ulatuses otsustab kool valikdpingute

moodaulite sisu Ule lahtudes to6turu hetke vajadustest ja koolikorralduseeskirjas satestatule,

kaasates otsustusprotsessi erialaspetsialiste ja Oppijate esindajat.

Oppijal on vdimalus teha valikdpingute moodulite valikuid 8ppekavas ettenahtud moodulite
nimistus ja mahus vai valida valikmooduleid kooli teistest ppekavadest, kui 6pivaljundid
toetavad ja laiendavad kutseoskusi vGi seonduvad tdiendava kutse voi osakutsega.

e Metallitéotlemispingid ja nende mehaanika - 9 EKAP

e Toostusrobotite paigaldus, hdalestus ja kait -9 EKAP

e Hooneautomaatika - 9 EKAP

Valiképingud toetavad ja laiendavad kutseoskusi ning nende valimise aluseks on dpperiihma
enamuses otsus

Spetsialiseerumised: puuduvad

Oppekava kontaktisik:

ees ja perenimi: Eduard Brindfeldt

ametikoht: Mehaanika- ja elektroonika osakonna juhataja
telefon: +372 654 2833; +372 654 2009

e-post: eduard@tthk.ee

Markused: Mehhatrooniku dppekava moodulite rakenduskava 120 EKAP

Lisa 1 Moodulite nimetus ja épivéljundid
Lisa 2 Kompetentside ja moodulite vastavustabel



mailto:eduard@tthk.ee
http://www.tthk.ee/wp-content/uploads/2017/02/MEH_RAK_120_10-1.pdf

Lisa 1 Mehhatrooniku 6ppekava moodulite nimetus ja opivéljundid

Nr Mehhatrooniku 6ppekava moodulite nimetus ja opivaljundid Maht EKAP
1 Mehhatrooniku eriala alusteadmised 20
1 Omab llevaadet mehhatroonika arengusuundadest maailmas ja
Eestis
5 Omab llevaadet mehhatroonikastisteemide olemusest, nende
elementidest ja toopdhimottest
3 Tunneb mehhatroonikas kasutatavaid materjale, nende omadusi
ja tootlemistehnoloogiat
Tunneb mehhatroonikaseadmete ja siisteemidega seonduvate
4 | tehniliste jooniste koostamise ja vormistamise ndudeid
ulatuses, mis on vajalik edasiste tooilesannete taitmiseks
Modistab hiidroautomaatika ja pneumoautomaatika
5 | seadusparasusi ning nende praktilise kasutamise voimalusi
mehhatrooniku t60s;
6 Oskab kasutada mddteriistu ja valida sobivaid
modtmismeetodeid erinevate fllsikaliste suuruste méétmiseks
5 Mdistab binaarloogika rakendamisvdimalusi
mehhatroonikasedamete juhtimisskeemide programmeerimisel
8 Omab llevaadet mikroprotsessorite ja kontrollerite ehitust,
to6pdhimottest ja kasutamisvdimalustest mehhatroonikas
9 Moistab t66ohutus, elektriohutus ja tuleohutusnduete jargimise
olulisust mehhatrooniku t66s ning oskab anda esmaabi
2 Elektrotehnika ja elektroonika alused 10
1 Moistab elektrotehnika seaduspdarasusi ning nende praktilise
kasutamise vGimalusi mehhatroonikas
) Omab Ullevaadet elektroonikakomponentide
rakendamisv@imalustest mehhatroonikas
Moodab etteantud tooillesandest lahtudes elektrilisi suurusi,
3 | kasutades nduetekohaselt sobivaid m&oteriistu ja
modtmismeetodeid
Koostab etteantud joonise alusel kuni 400 voldise pingega
4 | elektriahelate skeeme kasutades asjakohaseid tingmarke ja
tahistusi
5 Jargib praktiliste t66de sooritamisel téotervishoiu, tédohutus ja
elektriohutusndudeid
Anallusib koos juhendajaga enda tegevust elektrotehnika
6 seadusparasuste rakendamisel mehhatroonika valdkonnaga
seotud praktiliste ilesannete lahendamisel ja elektriliste
suuruste modtmisel
3 Mehhatronikaseadmete ja alamsiisteemide koostamine ja 10

paigaldamine

1

Omab llevaadet mehhatroonikaseadmete ja alamstlisteemide
liigitusest, toopohimottest ja kasutusalast




Kavandab to6protsessi ja planeerib todaja
mehhatroonikaseadme ja alamsiisteemi paigaldamiseks ja
hadlestamiseks lahtudes etteantud téoilesandest

Paigaldab projekti jargides mehhatroonikaseadmete ja
alamsusteemide komponendid (taiturid, andurid, kontrollerid ja
modteriistad) ning seadistab need vastavalt etteantud
tehnilisele dokumentatsioonile

Oskab demonteerida mehhatroonikaseadmed ja —
alamsiisteeme lahtudes etteantud to6llesandest ja juhistest

Dokumenteerib tehtud paigaldust6od vastavalt etteantud
nouetele sh koostab teostusjoonised;

Jargib mehhatroonikaseadmete ja alamsisteemide
paigaldamisel, hadlestamisel ja kontrollkadivitamisel
tootervishoiu, tooohutus ja elektriohutusndudeid;

7

Anallsib enda tegevust mehhatroonikaseadmete ja
alamsisteemide ning nende komponentide paigaldamisel.

Mehhatroonikaseadmete ja alamsiisteemide kit 10

Kavandab tooprotsessi mehhatroonikaseadmete ja-

1 | alamslisteemide hooldamiseks ja remondiks lahtudes etteantud
kaidukavast,

5 Hindab mehhatroonikaseadmete ja siisteemide t66d kasutades
asjakohaseid meetodeid ja hooldusprogramme
Hooldab, kontrollib mehhatroonikaseadmeid, mehhatroonika

3 | alamsisteeme kaidukava alusel jargides té6ohutus ja
elektriohutusndudeid
Remondib ja hadadlestab mehhatroonikaseadmed ja

4 | alamsiisteemid etteantud juhendite alusel ja dokumenteerib
tehtud t66d vastavalt etteantud nduetele

5 Juhendab klienti mehhatroonikaseadmete ja alamsiisteemide
kasutamisel
Jargib mehhatroonikaseadmete ja alamsisteemide

6 | kontrollimisel, hooldamisel ja remontimisel to6tervishoiu,
tooohutus- ja elektriohutusndudeid

7 Anallisib enda tegevust mehhatroonikaseadmete ja
alamsiisteemide kaidul

Toostus- ja tootmismehhatroonika seadmete ning —alamsiisteemide | 16

paigaldamine ja kait

Omab Ullevaadet erinevate to0stusharude tehnoloogiliste
protsessidega seotud to0stus- ja tootmismehhatroonika
seadmetest ja alamsiisteemidest

Paigaldab, hadlestab ja hooldab t66stus- ja
tootmismehhatroonika seadmeid ja alamsiisteeme ldhtudes
tehnoloogilisest protsessist

Programmeerib erinevates programmeerimiskeeltes (FBD Ja
LAD) t66stus- ja tootmismehhatroonikas kasutatavaid
programmeeritavaid loogikakontrollereid




Seadistab ja kontrollib kdidukava alusel kindla

4 | tootmisprotsessiga seotud t00stus- ja tootmismehhatroonika
seadmeid, lahtudes tootmisprotsessi olemusest
Jargib tootmismehhatroonika seadmete- ja alamsiisteemide
5 | paigaldamisel, hooldamisel ja remondil tootervishoiu-,
tooohutus- ja elektriohutusndudeid
Praktika 30
1 Paigaldab mehhatroonikaseadmeid ja -alamsisteeme iseseisvalt
etteantud juhendite, ja tehnilise dokumentatsiooni jargi
Seadistab ja kontrollib vastavalt etteantud to6iilesandele
2 | praktikakohas kasutatavaid mehhatroonikaseadmeid ja -
sisteeme
Tadidab vastavalt kdidukavale tootmismehhatroonika seadmete
3 | ja—alamsisteemide paigaldamise, hooldamise ja kditamisega
seotud tédillesandeid
4 Arendab enesekohaseid padevusi ning suhtlemis- ja
koostoovalmidust
5 Jargib tootamisel tootervishoiu- ja todohutus- ja
elektriohutusndudeid
Anallisib enda toimetulekut erinevate to6illesannetega
6 | tootmismehhatroonika seadmete ja -alamsiisteemide
paigaldamisel ja kaidul
Karjaariplaneerimine ja ettevotluse alused 6
1 Modistab oma vastutust teadlike otsuste langetamisel elukestvas
karjaariplaneerimise protsessis
2 | Moistab majanduse olemust ja majanduskeskkonna toimimist
3 | Motestab oma rolli ettevdtiuskeskkonnas
4 | Mdoistab oma digusi ja kohustusi tookeskkonnas toimimisel
5 | Kaitub vastastikust suhtlemist toetaval viisil
Metallit66tlemispingid ja nende mehaanika (Valikmoodul) 9
1 Tunneb metallitootlemispinkide liigitust ja ehitust vastavalt
nende otstarbele
5 Haalestab metallitootlemispinke kasutades I6iketeooria alaseid
teadmisi
3 Programmeerib metallito6tlemispinke erinevates
programmeerimiskeskkondades
4 Rakendab metallitootlemispingi toole ja ndustab klienti
edaspidiseks ekspluatatsiooniks
5 Moistab metallitéotlemispinkide liigitust ja ehitust vastavalt
nende otstarbele
6 Hooldab metallitootlemispinke, jargides tooohutus- ja
elektriohutusndudeid
Toostusrobotite paigaldus, hailestus ja kait (Valikmoodul) 9

1

Mdistab tddstusrobotite ehitust ja tehnilisi omadusi ning nende

kasutamist sdltuvalt tootmise tehnoloogiatest




Rakendab rist-, silindrilistes- sfaarilistes koordinaatides liikuvat

2 | paljuliililiseid, paindlilidega ja roopkinemaatikaga
manipulaatoreid
3 Mdistab toostusrobotite andurite ja taiturite ehitust ning
rakendab neid to0stusrobotite paigaldamisel ja hadlestamisel
4 Programmeerib t66stusroboteid lahtudes todstusrobotite
erinevatest programmeerimiskeeltest
Rakendab robotiseeritud tootmisliini mudeleid tarkvaralises
5
arenduskeskkondades
6 Hooldab t6ostusroboteid, jargides té6ohutus- ja

elektriohutusnoudeid

10

Hooneautomaatika (Valikmoodul)

Kavandab juhendamisel to0protsessi hoonesiseste

1 | automaatikatédde teostamiseks oma t661digu piires, valib
materjalid ja tdovahendid, [ahtudes etteantud projektist
Paigaldab t66riihma liikkmena juhendamisel nduetekohaselt

2 | kaablivorgu, andurid ja taiturid, jargides ehitusprojekti
elektripaigaldiste osas etteantud ndudeid

3 Hooldab varem paigaldatud automaatikaseadmeid, jargides
tooohutus- ja elektriohutusndudeid

4 Anallisib juhendajaga oma tegevust hooneautomaatika

seadmete paigaldamisel ja hooldamisel




Lisa 2 Mehhatrooniku 6ppekava kompetentside vastavustabel
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