TALLINNA TOOSTUSHARIDUSKESKUS

Oppekavarithm Mehaanika ja metallit6o
Oppekava nimetus ROBOTITEHNIK
ROBOTICS TECHNICIAN
Oppekava kood EHIS-es 126857
Esmadppe oppekava Jétkuoppe oppekava
EKR EKR 3.tase EKR 4.tase EKR 5.tase EKR 4.tase EKR 5.tase
2.tase
X

Oppekava maht (EKAP): | 60 EKAP

Oppekava koostamise alus : Kutseharidusstandard (vastu vdetud 26.08.2013 nr 130) ja tédandjate
vajadus, mis on tingutud tehnika ja tootmise kiirest arengust.

Oppekava 6piviljundid:
Opetusega taotletakse, et 6pilane omandab kompetentsuse, mis véimaldab té6tada oskustéélisena
tootmisettevotetes paigaldades, hddlestades ja hooldades tééstus- ja liikurroboteid. Eriala 6ppekava

ldbimisel 6pilane:
1. Paigaldab, hddlestab ja hooldab t66stusroboteid vastavalt tehnoloogiliste protsesside
vajadusele
2. Paigaldab, hddlestab ja hooldab liikurroboteid arvestades keskkonnategureid ja roboti
otstarvet

Oppekava rakendamine: Té6kohapdhine 6pe

Néuded dpingute alustamiseks
e Oppima voib asuda keskharidusega isik, kellel on mehhatroonik voi automaatik 4 tasemele
vastavad kutseoskused, to6kogemus mehhatrooniku véi automaatikuna vihemalt kaks
aastat

Néuded épingute I6petamiseks
e Opingud loetakse I6petatuks, kui 6pilane on omandanud eriala 6ppekava opiviéljundid
vdhemalt ldvendi tasemel sh demonstreerib 6pilane omandatud kompetentsust pingute
vdltel.

Opingute libimisel omandatavad kutsed Robotitehnik

Lépetamisel viljastatavad dokumendid Kooli IGputunnistus

Oppekava struktuur
Pé6hidpingud 50,5 EKAP
Karjddriplaneerimine ja ettevotlus 4,5 EKAP
Robotitehnika alused 11 EKAP
Mehhatroonilised protsessid tootmises 4 EKAP
Téostusrobotite paigaldus, hddlestus ja kdit 15,5 EKAP
Liikurrobotid paigaldus, hdédilestus ja kdit 15,5 EKAP
Valikbpingud 9,5 EKAP
Keevitamine keevitusrobotitel 9,5 EKAP

Laiatarbe liikurrobotid paigaldamine ja hddlestus 9,5 EKAP
(Lisa 1 moodulite nimetus, 6pivéljundid ja maht EKAPites)

Valiképingud toetavad ja laiendavad kutseoskusi ning nende valimise aluseks on 6pperiihma
enamuses otsus

Oppekava rakendusplaan
e Opingute ajaline kestus on iiks aasta vastavalt koostatud dppetéékalendrile

Oppekava kontaktisik
Ees- ja perenimi: Eduard Brindfeldt
Amet: Mehaanika- ja elektroonika osakonna juhataja
Telefon: +372 654 2833; +372 654 2009
e- aadress: eduard@tthk.ee

Markused: link kooli kodulehele, rakenduskava www.tthk.ee
Lisa 1 Moodulite nimetus ja opivéljundid
Lisa 2 Kompetentside ja moodulite vastavustabel
Lisa 3 Erialaliidu toetuskiri




Lisa 1 Moodulite nimetus ja opivdéljundid

Nr | Robotitehnika 6ppekava moodulite nimetus ja opivaljundid Maht EKAP
1 Karjaariplaneerimine ja ettevotlus 4,5
1 | Opilane maistab oma vastutust teadlike otsuste langetamisel
elukestvas karjaariplaneerimise protsessis
2 | Opilane mdistab majanduse olemust ja majanduskeskkonna
toimimist
3 | Opilane mdtestab oma rolli ettev&tluskeskkonnas
4 | Opilane kasutab oma Sigusi ja tdidab oma kohustusi té6keskkonnas
tegutsemisel
5 | Opilane kaitub vastastikust suhtlemist toetaval viisil
2 Robotitehnika alused 11
1 | Moistab robotitehnika ajalugu ja roboteid olemust ning
t66pshimotteid
2 | Mdistab teoreetilise ja rakendusmehaanika seadusi, masinate ja
mehhanismide teooriaid ning seostab nende praktilise kasutamise
vBimalusi robootikas
3 | Mdistab masinadetailide ehitust ja rakendab neid praktiliselt
robootikas
4 | Moistab elektroonikakomponente ja rakendab neid praktiliselt
robootikas
5 | Mdistab roboti juhtimise ildpdhimdtteid
3 Mehhatroonilised protsessid tootmises 4
1 | Anallitsib robotitehnika valdkonda, ettevotete tootmisprotsessis
2 | Anallisib tootmisprotsesside automatiseerimist
3 | Maistab raalprojekteerimimist (CAE - Computer Aided Engineering)
ja programmeerib PLC kontrollereid
4 | M0oistab peamisi tootmise taristu haldamise ja auditeerimise
standardeid ning raamistikke
4 Toostusrobotite paigaldus, haalestus ja kait 15,5
1 | Moistab toostusrobotite ehitust ja tehnilisi omadusi ning nende
kasutamist soltuvalt tootmise tehnoloogiatest
2 Rakendab rist-, silindrilistes- sfaarilistes koordinaatides liikuvat
paljulililiseid, paindlilidega ja ro6pkinemaatikaga manipulaatoreid
3 | Mdistab toostusrobotite andurite ja taiturite ehitust ning rakendab
neid toostusrobotite paigaldamisel ja hadlestamisel
4 | Programmeerib t6o6stusroboteid ldhtudes téostusrobotite
erinevatest programmeerimiskeeltest
5 | Rakendab robotiseeritud tootmisliini mudeleid tarkvaralises
arenduskeskkondades
5 Liikurrobotite paigaldus, hailestus ja kait 15,5

1

Saab aru liikurroboti kinemaatikaskeemidest ja rakendab neid

teadmisi liikurrobotite haalestamisel




2 | Maistab liikurrobotite ajamite ja andurite ehitust ning rakendab
neid liikurrobotite paigaldamisel ja hadlestamisel

3 | Programmeerib liikurroboteid vastavalt programmeerimiskeeltele
kasutades liikurrobotstisteemide tarkvaralisi arenduskeskkondi ehk
virtuaalset robotitehnikat

4 | Haalestab liikurroboti ja planeerib liikumise rada

5 | Kaitab liikurrobotit ja td6organi manipulaatorit

Keevitamine keevitusrobotitel (Valikmoodul) 9,5

1 | Moistab keevitusrobotite liigitust ja ehitust vastavalt nende
keevituse tehnoloogiale

2 | Hadlestab keevitusseadme kasutades MIG, MAG ja TIG
keevitustehnoloogia alaseid teadmisi

3 | Programmeerib keevitusroboteid erinevates
programmeerimiskeskkondades

4 | Rakendab keevitusroboti todle ja ndustab klienti edaspidiseks
ekspluatatsiooniks

Laiatarbe liikurrobotid paigaldamine ja hddlestus (Valikmoodul) 9,5

1 | Moistab laiatarbe robotite ehitust ja liigitust vastavalt nende
t66pdhimottele ja kasutusalale

2 | Programmeerib laiatarbe liikurroboteid erinevates
programmeerimiskeskkondades

3 | Rakendab laiatarbe roboti to6le ja ndustab klienti edaspidiseks

ekspluatatsiooniks




Lisa 2

Seosed eriala ,,Robotitehnik” kompetentside ja eriala 6ppekava pohiopingute moodulite
vahel.

Kompetentsi nimetus

Robotitehnika alused
Keevitamine keevitusrobotitel

Karjaariplaneerimine ja ettevotlus
Mehhatroonilised protsessid tootmises
Toostusrobotite paigaldus, hdalestus ja kait
Liikurrobotite paigaldus, haalestus ja kait
Laiatarbe liikurrobotid paigaldamine ja
haélestus

To6 planeerimine ja korraldamine X X

X

Mehhatrooniliste protsessi
korrigeerimine, parameetrite X
muutmine

Paigaldab, haalestab ja hooldab
toostusroboteid, lahtudes
hooldusjuhendist ning X X X
tehnoloogiliste protsesside
vajadusest.

Paigaldab, haalestab ja hooldab
lilkurroboteid, lahtudes
hooldusjuhendist ning arvestades X X X
keskkonnategureid ja roboti
otstarvet.

X —tahistatakse , millises ppekava moodulis arendatakse ja hinnatakse nimetatud
kompetentsi



