Roboti operaator, tase 4. Moodulid 180 EKAP. Statsionaarne dppevorm. Kinnitatud direktori

kaskkirjaga:

Oppeasutuse nimi : Tallinna Té6stushariduskeskus

Oppekavariihm

Mehhaanika ja metallit6o

Oppekava nimetus

Nimetus eesti keeles: Roboti operaator, tase 4

Nimetus inglise keeles: Robot operator, level 4

Oppekava kood EHISes

ESMAOPPE OPPEKAVA JATKUOPPE OPPEKAVA
EKR 2 EKR 3 EKR 4 EKR 4 EKR 5 EKR 4 EKR 5
kutsekesk-
haridus
X

Oppekava maht (EKAP):

180

alus:

Oppekava koostamise

Kutseharidusstandard, kinnitatud: Vabariigi Valituse maarus, 26.08.2013 nr
130. Kutsestandard ,,Roboti operaator, tase 4", Tehnika, Tootmise ja
Tootlemise Kutsendukogu otsus nr.8, 16.01.2018

Oppekava dpiviljundid:

Oppekava 6pivaljundiks on teadmised, oskused ja hoiakud mis véimaldavad
tootada toostuse (nt masina-, keemia-, elektroonika-, toiduainetetddstus)
ja logistika valdkondade ettevdtetes ning loovad eeldused dpingute
jatkamiseks ja elukestvaks dppeks. Eriala dppekava labimisel dppija:

1) véaartustab valitud kutset ja eriala, on kursis selle
arengusuundadega ning on teadlik erinevatest t66turu
suundumustest robootika valdkonnas;

2) tagab robotite tehniline korrasoleku, oskusliku kasutamise ja
ohutuse;

3) kasitseb toostuse (nt masina-, keemia-, elektroonika-,
toiduainetetdostus) ja logistika valdkondade roboteid info- ja
kommunikatsioonitehnoloogia (IKT) jt tehnoloogilisi lahendusi
kasutades.

4) jargib to66 planeerimisel, téokoha ettevalmistamisel, t66 kestel ja
tookoha korrastamisel tootervishoiu, t66- ja
keskkonnaohutusnéudeid;

5) organiseerib oma t66d, tuleb téoilesannete taitmisega toime ning
vastutab nende nGuetekohase ja tdhtajalise tditmise eest;

6) anallisib t60 soorituse otstarbekust, Iahtudes t66 tootlikkusest ja
kvaliteedist;

7) tootab iseseisvalt ja osaleb meeskonnatdds, arendades sotsiaalseid
ja enesekohaseid padevusi, on avatud koostdole ning kditub
vastastikust suhtlemist toetaval viisil.

8) modistab loetud tekste ja jooniseid ning véljendab ennast
Oppekeeles selgelt ja arusaadavalt nii suuliselt kui ka kirjalikult;

9) suhtleb vGorkeeltes iseseisva keelekasutajana

10) kasutab oma matemaatikateadmisi elus edukalt toimetulekuks;

11) omab loodusteaduslikku maailmapilti, vaartustab ja jargib
jatkusuutliku arengu pShimdtteid;

12) mdistab thiskonna arengu pohjuslikke seoseid ja Iahtub Ghiskonnas
kehtivatest vaartustest;

13) kasutab kunstialaseid teadmisi ja kogemusi oma elukvaliteedi
tostmiseks ja isiksuse arendamiseks.

Oppekava rakendamine: Statsionaarne dpe, mittestatsionaarne &pe

Nouded 6pingute alustamiseks: NGuded Gpingute alustamiseks: dppima voib asuda vahemalt
pohiharidusega isik.
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kaskkirjaga:

valtel.

Nouded dpingute I6petamiseks: Opingud loetakse I8petatuks, kui pilane on omandanud Roboti
operaator, tase 4 eriala lavendi tasemel sh demonstreerib dpilane omandatud kompetentsust dpingute

Opingute kiigus omandatav osakutsed:

Oppekava struktuur
| PGhidpingud (132 EKAP)
Pohiopingute moodulid:
Karjaari planeerimine ja ettevotluse alused 6 EKAP

mdistab oma vastutust teadlike otsuste langetamisel elukestvas karjaariplaneerimise
protsessis

moistab majanduse olemust ja majanduskeskkonna toimimist,

motestab oma rolli ettevotluskeskkonnas,

mdistab oma digusi ja kohustusi tookeskkonnas toimimisel,

kaitub vastastikust suhtlemist toetaval viisil;

Robootika alused 25 EKAP

on kursis robootika olemuse, rakendusvaldkondade ja arengusuundadega Eestis ja maailmas
moistab elektrotehnika, elektroonika ja mehaanika seadusparasuste kasutamisvéimalusi
roboti operaatori t66s

oskab moota erinevaid fllsikalisi suurusi kasutades sobivaid méoteseadmeid ja
mddtmismeetodeid

tunneb robootikaga seonduvate tehniliste jooniste koostamise ja vormistamise ndudeid
ulatuses, mis on vajalik edasiste toollesannete taitmiseks

dokumenteerib digitaalsesse (ERP) siisteemi kontrolli- ja hooldustoimingute jooksul tehtud
muudatused ja parandused.

mdistab tooohutus, elektriohutus ja tuleohutusnduete jargimise olulisust roboti operaatori
t60s ning oskab anda esmaabi

Programmeerimine ja kommunikatsioonitehnika 26 EKAP

moistab binaarloogika rakendamisvdimalusi robootika seadmete programmeerimisel
omab llevaadet mikroprotsessorite ja kontrollerite ehitust, t66pdhimottest ja
kasutamisvdimalustest mehhatroonikas ja robootikas

maoistab raalprojekteerimimist (CAE - Computer Aided Engineering) ja programmeerib PLC
kontrollereid

kasutab to6stuslikke sidevorke ja toovaljavorke vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile,
jargides vorkude turvalisusnéudeid;

rakendab ohutus- ja turvameetmeid, et valtida digiseadmete rikkeid ja maandada
infotehnoloogiaalaseid riske;

Ajami- ja anduritehnika t66d 10 EKAP

paigaldab ja kditab roboti andureid ja taitureid vastavalt tookirjeldusele ja tehnilisele
spetsifikatsioonile;

moistab hiidroautomaatika ja pneumoautomaatika seadusparasusi ning nende praktilise
kasutamise voimalusi roboti operaatori t60s;

tuvastab roboti tdituri ja ajami vead visuaalselt vdi mdoteseadmeid kasutades;
korvaldab roboti andurite talitushaired ja testib nende toimimist.

Roboti kait ja hooldus 20 EKAP

laeb tootmisseadmele sh robotile programmi vastavalt téoilesandele ja juhenditele;
seadistab roboti toole ja testib seda vastavalt juhendile;

viib 1abi kalibreerimise protseduuri, jargides juhendit;

leiab iseseisvalt infot, vajadusel abi tehniliste probleemide lahendamiseks ning vigade
korvaldamiseks;

teavitab vastutavat to6tajat ja kdrvaldab vea vastavalt saadud juhistele;
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hooldab perioodiliselt roboteid jargides hoolduskava.

Roboti té6protsessi jalgimine 10 EKAP

jalgib ja kontrollib roboti té6protsessi parameetreid ning toote vastavust kvaliteedinGuetele,
vajadusel parameetreid korrigeerides;

jalgib ja kontrollib roboti parameetrite vastavust tehnoloogiale ning vajadusel korrigeerib
neid;

teeb kontakti ja kontaktivabu modtmisi, korvalekallete korral saadab teate digitaalses
sUsteemis vGi teavitab vastutavat to6tajat. Tegutseb vastavalt saadud juhistele;

kontrollib toote vastavust modteprotokolli tulemustele, kasutades andmebaasis talletatud
mdaGteprotokolli;

teavitab mittevastavustest vastutavat to6tajat ja tegutseb vastavalt saadud juhistele.

Praktika 30 EKAP

tutvub praktikaettevottega, sisekorraeeskirjadega, tookorraldusprotsessiga ja tookohaga
ning seadmetega

taidab t606- ja keskkonnaohutuse ndudeid, jargib sisekorraeeskirju

seadistab roboti toole ja testib seda vastavalt juhendile;

jalgib ja kontrollib roboti t66protsessi parameetreid ning toote vastavust kvaliteedinduetele,
vajadusel parameetreid korrigeerides;

jalgib ja kontrollib roboti parameetrite vastavust tehnoloogiale ning vajadusel korrigeerib
neid

osaleb meeskonnat6os jargides tookultuuri ja Gldtunnustatud kaitumistavasid taidab
praktikaga seotud dokumente nduetekohaselt

Il Uldépingute moodulid - 30 EKAP
Keel ja kirjandus 6 EKAP

valjendub selgelt, eesmargipadraselt ja lldkirjakeele normidele vastavalt nii suuliselt kui ka
kirjalikult

koostab eri liiki tekste, kasutades alustekstidena nii teabe- ja ilukirjandustekste kui ka teisi
allikaid neid kriitiliselt hinnates.

arutleb loetud, vaadatud vai kuulatud teksti pShjal teemakohaselt ja pohjendatult

loeb ja moistab sidumata tekste (tabel, graafik, diagramm), hindab neis esitatud infot, teeb
jareldusi ja loob uusi seoseid.

vadrtustab lugemist, suhestab loetut iseendaga ja tdnapdeva elundhtustega, oma
kodukohaga.

tolgendab ja anallisib kirjandusteost, seostab seda ajastu Ghiskondlike ja kultuuriliste
sindmustega

Inglise keel 4,5 EKAP

Suhtleb inglise keeles argisuhtluses nii kdnes kui kirjas iseseisva keelekasutajana, esitab ja
kaitseb erinevates méttevahetustes / suhtlussituatsioonides oma seisukohti.

Kirjeldab voorkeeles iseennast, oma véimeid ja huvisid, motteid, kavatsusi ja kogemusi
seoses valitud erialaga ja kasutab vddrkeeleoskuse arendamiseks endale sobivaid vGorkeele
Oppimise strateegiaid ja teabeallikaid

Moistab Eesti ja teiste rahvaste elukeskkonda ja kultuuri ning arvestab nendega vodrkeeles
suhtlemisel

On teadlik edasidppimise ja to6turul kandideerimise rahvusvahelistest véimalustest; koostab
tooleasumiseks vajalikud vodrkeelsed taotlusdokumendid

Kasutab voorkeeleoskuse arendamiseks endale sobivaid voorkeele 6ppimise strateegiaid ja
teabeallikaid, seostades voorkeeledpet elukestva Gppega

Loodusained 6 EKAP

iseloomustab Maa sfaare kui stisteeme, toob naiteid sfadride omavahelistest seostest ning
inimtegevuse mojust
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kirjeldab Maa siseehitust, selgitab geoloogilisi protsesse ja sellega kaasnevaid ndhtusi
kirjeldab veejaotumist Maal, selgitab vee ringlust hiidrosfaari erinevate osade vahel ning
seostab seda rannikute- ja kliimamuutustega

kirjeldab bioloogilist evolutsiooni, selgitab evolutsiooni toimumismehhanisme ning toob
naditeid loodusteaduslike uuringute kohta, mis tdestavad bioevolutsiooni

kasutab korrektselt m&otihikute slisteeme, kirjeldab mehaanika nahtusi ja kasutab selleks
Oigeid fuusikalisi suurusi ja moisteid

vordleb rakkude tlilipe, tunneb dra joonise jargi rakutlitibi, iseloomustab koettilpe, kirjeldab
fotosiinteesi ning bakterite, seente ja inimese (ldist aine ja energiavahetust

selgitab organismide erinevaid paljunemisviise ning arengutiilipe, selgitab inimese
paljunemise isedrasusi, kasutab geneetika pdhimadisteid diges kontekstis, selgitab naidete
abil parandumise seadusparasus

kirjeldab tahtsamaid mikromaailma mudeleid, tuumareaktsioone ning radioaktiivsust
kirjeldab aatomiehituse p&hiseisukohti ja perioodilisussiisteemi seadusparasusi, kirjeldab
keemilise sideme tlilipe ja isedrasusi, kirjeldab elemendi aatomi elektronstruktuuri
iseloomustab elemendi metallilisust ja mittemetallilisust, Idhtudes elemendi asukohast
perioodilisustabelis

kirjeldab loodusteaduste ning tehnoloogia arengu positiivseid ja negatiivseid kiilge, toob
naditeid loodusteaduste tehnoloogia ja Ghiskonna vahelistest seostest

Matemaatika 5 EKAP

lahendab elulisi Glesandeid peast, kirjalikult ja taskuarvutiga, teisendab murde, rakendab
tehete jarjekorda, imardab arve, leiab arvu absoluutvaartuse ja esitab arvu standardkujul
ning annab vastuse lahtudes llesande mé&ttest

avaldab valemist otsitavat suurust, lihtsustades ja tegurdades hulkliikmeid abivalemitega,
lahendab elulisi tilesandeid, koostades ja lahendades selleks sobivat vorrandit, vorratust voi
nende slisteeme ning esitab tdeparaseid vastuseid ldhtuvalt igapaevaelust

kujutab tasandil vektorit, arvutab 10igu ja vektori pikkuse, seostab joont vérrandiga ja
joonestab vorrandi jargi sirge

rakendab trigonomeetria- ja planimeetriateadmisi erinevate llesannete lahendamisel ning
esitab tdeparaseid vastuseid ldhtuvalt igapdevaelust

liigitab ruumilisi kujundeid, teeb joonise, arvutab puuduvad elemendid, pindala ja ruumala ja
rakendab trigonomeetria- ja planimeetriateadmisi eluliste stereomeetria lilesannete
lahendamisel ning annab vastuse lahtudes igapdevaelust

Sotsiaalained 7 EKAP

hindab enda kehalist vormi tervise seisukohalt ja teab, kuidas seda hoida ja parandada
kutsealal tootades.

tegeleb sihiteadlikult Gldflsilise vormitugevdamisega, votab osa kehalise kasvatuse
tundidest, tegeleb tervisespordiga v6i mGne meelepérase spordiala treeningutega

mdistab seksuaalsuhete seotust armastusega ning turvalise ja vastastikku rahuldust pakkuva
seksuaalkaitumise pohimotteid

hindab uldinimlikke vaartusi, nagu vabadus, inimvaarikus, vérddiguslikkus, ausus, hoolivus,
sallivus, vastutustunne, diglus, isamaalisus ning lugupidamine enda, teiste ja keskkonna
vastu

analiilsib perekonna osa Uhiskonna arengus ja Gihiskondlike tingimuste m&ju perekonna
toimimisele

toob naiteid Uleilmastumise mdjust Eestis ja maailmas, nimetab majandusliku ja kultuurilise
arengu pohjusi

iseloomustab ja analiitisib paiknemise ja ruumi méju majanduslikele tegevustele ning
rahvastiku protsessidele, kasutades selleks nii geograafilist kaardiandmestikku kui ka
statistilisi naitajaid.
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Kunstiained 1,5 EKAP

e kirjeldab erinevate ajaloosiindmuste ja —protsesside télgendamise vdimalusi ja pohjusi

e eristab naidete alusel kunsti liike ja muusikazanre

e nimetab maailma ja Eesti kunsti ja muusika olulisi teoseid ning seostab neid ajalooga

e analltsib oma suhet kultuuriga ja loomingulisust ldbi vahetu kogemuse

e kasutab kunsti ja muusikat elukvaliteedi tdstmiseks ja isiksuse arendamiseks

e viljendab ennast labi loomingulise tegevuse
Il Valiképingud: (18 EKAP) Oppija valib 9 EKAP mahus valikdpinguid, valiku pohimétted ja kord on
satestatud kooli 6ppekorraldus eeskirjaga

o Liikurrobotite paigaldus, haalestus ja kait 6 EKAP

o Keevitamine keevitusrobotitel 6 EKAP

e Laiatarbe liikurrobotid paigaldamine ja haalestus 6 EKAP

e Aerofotograafia 3 EKAP

e Droonikoolitus 3 EKAP

Oppekava kontaktisik

ees- ja perenimi:

Eduard Brindfeldt

ametikoht:

Metalli- ja keevituserialade juhtépetaja

telefon:

+372 654 2009

e-post:

eduard.brindfeldt@tthk.ee

Markused:

operaator/

moodulite vahel

1) Kooli 8ppekava moodulite rakenduskavad on nidhtavad aadressil http://www.tthk.ee/roboti-

2) Lisa 1: Seosed Roboti operaatori eriala kutsestandardi kompetentside ja 6ppekava pShiGpingute

3) Lisa 2: Roboti operaatori, tase 4, dppekava Spivaljundite kdrvutamine kutsestandardiga
4) Lisa 3: Uue Gppekava avamise vajalikkuse pdhjendus



http://www.tthk.ee/roboti-operaator/
http://www.tthk.ee/roboti-operaator/

Roboti operaator, tase 4. Moodulid 180 EKAP. Statsionaarne dppevorm. Kinnitatud direktori
kaskkirjaga:

Lisa 1.
Seosed Roboti operaatori eriala kompetentside ja Gppekava pohidpingute moodulite vahel
Kompetentsi nimetus
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Programmeerimine X X X
Anduritehnika t66d X X X
Ajamitehnika t66d X X X
Kommunikatsioonitehnika ja tehnovorkude X X X
kasutamine
Roboti kait ja hooldus X X X
Roboti té6protsessi jalgimine X X X
Dokumenteerimine X X X
Labivad kompetentsid X X X X X X X

X - tahega tahistatakse, millises dppekava moodulis arendatakse ja hinnatakse nimetatud
kompetentsi
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Lisa 2

Roboti operaator, tase 4, 6ppekava opivaljundite korvutamine kutsestandardiga

Oppekava moodulite dpiviljundid
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1. | Kutse- ja erialased teadmised:

teab ja tunneb kutse- ja eriala pdhjalikult, sealhulgas tunneb ja
rakendab kutseala pdhimétteid, teooriaid, tehnoloogiaid nii X X X X X X X
tavaparastes kui ka uudsetes toosituatsioonides

2. | Kutse- ja erialased oskused ning iseseisvuse ja vastutuse ulatus:

1) oskab iseseisvalt taita oma kutse- vi erialal keerukaid ja

mitmekesiseid, uudseid lahendusi eeldavaid tooulesandeid; X X X

2) vastutab oma tooilesannete taitmise eest. X X X
3. | Opipadevus:

1) Opib ja tdiendab end iseseisvalt ja ennast juhtivalt; X X X X X X X

2) hindab ja anallisib oma teadmiste taset. X X X X X X X
4. | Suhtluspadevus:

1) pdohjendab oma seisukohti tksikasjalikult ja valjendab neid ka X X X X X X X

uudsetes situatsioonides nii suuliselt kui kirjalikult;
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2) kasutab kutse- ja erialaste probleemide lahendamisel spetsiifilisi

infoallikaid, hindab kasutatava informatsiooni usaldusvaarsust ja X
tOesust

5. | Enesemdaratluspadevus:
1) kasutab enesehindamist oma kaitumise muutmiseks; X X X

2) onvGimeline tegema ettepanekuid tootulemuste parendamiseks

6. | Tegevuspadevus:

1) osaleb tulemuslikult erinevates meeskondades ning on suuteline

neid vajaduse korral juhtima; X
2) onvdimeline osaliselt juhendama kaastdotajaid
7. |Infotehnoloogiline padevus:
1) teab infotehnoloogia rolli, vdimalusi ja potentsiaalseid ohte; X X X

2) oskab kriitiliselt hinnata saadaoleva teabe usaldusvaarsust; X X X

3) oskab kasutada peamisi arvutirakendusi ning interneti voimalusi
nii isiklikel kui téoalastel eesmarkidel;

4) oskab rakendada abivahendeid teabe loomiseks, esitamiseks ja
mdistmiseks ning kasutada internetipdhiseid otsingusiisteeme ja X X X
muid teenuseid.

8. | Algatusvoime ja ettevotlikkuspadevus:

1) mdtleb sisteemselt ja loovalt ning oskab oma ideid kriitiliselt

hinnata ja leida iseseisvalt vimalusi nende teostamiseks; X
2) algatab, arendab ja rakendab ideid; X
3) omab esmaseid teadmisi ettevotlusest; X
4) koostab juhendamisel endale lihi- ja pikaajalise karjaariplaani; X
5) leiab iseseisvalt vGimalusi erialaseks enesetdiendamiseks ja X
tooturul rakendumiseks;

6) seostab erialase ettevalmistuse nGudeid to6turul rakendumise X

vOimalustega.
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Lisa 3

Uue dppekava avamise vajalikkuse pohjendus

OPPEKAVA TASEME JA Roboti operaator, tase 4, 120 EKAP, millest pdhidpinguid 51 EKAP, sh

MAHU KIRJELDUS praktika 30 EKAP, valikdpinguid 18 EKAP

SIHTRUHM Oppima vdib asuda p&hiharidusega isik. Sihtriihma orienteeruv suurus —
4000 inimest

TOOTURUVAJADUS JA Tooturu vajadus on suur, hinnanguliselt 100 inimest aastas. K&ik eriala

EDASIOPPIMISE I6petanud saavad soovi korral todle. LGpetanute edasidppimise

VOIMALUSE vOimalus on omandada Robotitehnik, tase 5, teised kutsestandardiga
madratud osakutsed v&i minna dppima korgkooli keskhariduse
olemasolul

OPPEKAVA SEOS Vabariigi Valitsuse 26.08.2013 maarus nr 130 ,,Kutseharidusstandard“ ja

KUTSESUSTEEMI JA kutsestandard , Roboti operaator, tase 4“, Tehnika, Tootmise ja

KUTSEOPPE Tootlemise Kutsendukogu otsus nr.8, 16.01.2018. Oppe vormid

OPPEKAVADE vastavalt vajadusele: statsionaarne ja/vGi mittestatsionaarne

SUSTEEMIGA

PARTNERID Masina-, keemia, elektroonika-, toiduainetetdostuse ja logistika
valdkondade ettevotted

RESSURSID Koolil on vajalik 6ppebaas dpperuumide, tookodade, seadmete ja

kutsedpetajate naol




