Robotitehnik, tase 5. Moodulid 60 EKAP. Statsionaarne, mittestatsionaarne éppevorm.
Kinnitatud direktori kdskkirjaga: nr 1-1/15, 14.03.2018

Oppeasutuse nimi : Tallinna Todstushariduskeskus

Oppekavariihm

Mehhaanika ja metallit6o

Oppekava nimetus

Nimetus eesti keeles: Robotitehnik, tase 5

Nimetus inglise keeles: Robotic Technician, level 5

Oppekava kood EHISes 201111
ESMAOPPE OPPEKAVA JATKUOPPE OPPEKAVA
EKR 2 EKR 3 EKR 4 EKR 4 EKR5 EKR 4 EKR 5
kutsekesk
-haridus
X
Oppekava maht (EKAP): 60

Oppekava koostamise

Kutseharidusstandard, kinnitatud: Vabariigi Valituse maarus,

alus: 26.08.2013 nr 130. Kutsestandard ,Robotitehnik, tase 5“, Tehnika,
Tootmise ja Tootlemise Kutsendukogu otsus nr.8, 16.01.2018
Oppekava 6piviljundid: |Oppekava dpiviljundiks on teadmised, oskused ja hoiakud mis véimaldavad

tootada toostuse (nt masina-, keemia-, elektroonika-, toiduainetetodstus)
ja logistika valdkondade ettevotetes ning loovad

eeldused Opingute jatkamiseks ja elukestvaks Gppeks. Robotitehnika eriala
Oppekava labimisel dppija:

1) véaartustab valitud kutset ja eriala, on kursis selle
arengusuundadega ning on teadlik erinevatest to6turu
suundumustest robootika valdkonnas;

2) tagab robotite tehniline korrasoleku, oskusliku kasutamise ja
ohutuse;

3) kasitseb toostuse (nt masina-, keemia-, elektroonika-,
toiduainetetdostus) ja logistika valdkondade roboteid info- ja
kommunikatsioonitehnoloogia (IKT) jt tehnoloogilisi lahendusi
kasutades.

4) paigaldab kommunikatsioonitehnika ja tehnovérke, teostab ajami-
ja andurtehnikatoid, jalgib, kaitab ja programmeerib
robotislisteeme;

5) jargib to0 planeerimisel, tdokoha ettevalmistamisel, t66 kestel ja
tookoha korrastamisel tootervishoiu, t66- ja
keskkonnaohutusndudeid;

6) organiseerib oma t66d, tuleb tooillesannete taitmisega toime ning
vastutab nende nduetekohase ja tdhtajalise taitmise eest;

7) kasutab t66ks vajalikke IKT-vahendeid ja valdab erialast vGorkeelset
terminoloogiat;

8) anallitsib t60 soorituse otstarbekust, Iahtudes t66 tootlikkusest ja
kvaliteedist;

9) on valmis juhtima ja juhendama roboti operaatorite t66d,
vastutama meeskonna tootulemuse eest,

10) ndustab kliente ning teeb koostood elektrikute, automaatikute,

tehnoloogide, IT- jt sidusvaldkondade spetsialistidega

Oppekava rakendamine: Statsionaarne dpe, mittestatsionaarne dpe

Nouded dpingute alustamiseks: Roboti operaator, tase 4 voi mehhatrooniku kutseoskused.

Nouded dpingute I6petamiseks: Opingud loetakse I6petatuks, kui 8pilane on omandanud
Robotitehniku, tase 5 eriala osakutsed lavendi tasemel sh demonstreerib dpilane omandatud
kompetentsust dpingute valtel.
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Opingute kiigus omandatav osakutsed:

Oppekava struktuur
I P6hiopingud (51 EKAP)
Pohiopingute moodulid:
1. Karjaari planeerimine ja ettevotluse alused 4,5 EKAP

moistab oma vastutust teadlike otsuste langetamisel elukestvas karjaariplaneerimise
protsessis

moistab majanduse olemust ja majanduskeskkonna toimimist,
motestab oma rolli ettevotluskeskkonnas,

moistab oma digusi ja kohustusi tookeskkonnas toimimisel,
kaitub vastastikust suhtlemist toetaval viisil;

2. Robootika siisteemide alused 8,5 EKAP

omab lilevaadet robootikaslisteemide olemusest, nende elementidest ja
to6pbhimottest

analltsib robotitehnika valdkonda, ettevotete tootmisprotsessis

anallitsib tootmisprotsesside robotiseerimist

mdistab peamisi tootmise taristu haldamise ja auditeerimise standardeid ning
raamistikke

koostab toodanguaruandeid digitaalses (ERP) siisteemis;

dokumenteerib digitaalsesse (ERP) stisteemi kontrolli- ja hooldustoimingute jooksul
tehtud muudatused ja parandused;

koostab ja uuendab t66juhendeid, arvestades tehtud muudatuste ja
parandusettepanekutega.

jargib praktiliste toode sooritamisel tootervishoiu, té6ohutus ja
elektriohutusndudeid

moistab tooohutus, elektriohutus ja tuleohutusnduete jargimise olulisust
robotitehniku t60s ning oskab anda esmaabi

3. Robootikasiisteemi programmeerimine ja kommunikatsioonitehnika 7 EKAP

koostab robotislisteemide programme kogenud spetsialisti juhendamisel, kasutades
robotististeemide visualiseerimise tarkvara ja robotiseeritud tootmisliini mudeleid
arenduskeskkondades;

paigaldab, haadlestab robotistiisteemi kommunikatsiooni- ja tehnovdrke vastavalt
tehnilisele dokumentatsioonile;

rakendab ohutus- ja turvameetmeid, et valtida digiseadmete rikkeid ja maandada
infotehnoloogiaalaseid riske;

jargib digieetika ndudeid digitaalse identiteedi ja maine hoidmiseks;

jargib intellektuaalse omandi kaitse head tava

4. Robotisiisteemide kiit ja hooldus 7 EKAP

laeb tootmisseadmele sh robotisiisteemidele programmid vastavalt todilesandele
ja juhenditele;

seadistab robotislisteemi to0le ja testib seda vastavalt juhendile;

viib |abi kalibreerimise protseduuri, jargides juhendit;

leiab iseseisvalt infot ja vajadusel abi tehniliste probleemide lahendamiseks ning
vigade korvaldamiseks;

kdrvaldab vea vastavalt juhenditele;

hooldab perioodiliselt robotististeeme jargides hoolduskava;
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korraldab té6riihma liikkmete tegevust tehnohoolduse ldbiviimisel, [ahtudes
tooulesandest, todjuhistest ja asjakohastest standarditest.

5. Robotisiisteemide t66protsessi jalgimine 4 EKAP

jalgib robotissiisteemide t66protsessi parameetreid ning toote vastavust
kvaliteedinduetele, vajadusel parameetreid korrigeerides;

jalgib robotislisteemide parameetrite vastavust tehnoloogiale ning vajadusel
korrigeerib neid;

teeb kontakti ja kontaktivabu médtmisi, kasutades robotislisteemide
mootemudeleid ja m&otevahendeid; kdrvalekallete korral saadab teate digitaalses
sliisteemis voi teavitab vastutavat tootajat;

langetab otsuse korrigeerivateks tegevusteks oma padevuse piires voi tegutseb
vastavalt saadud juhistele;

kontrollib toote vastavust méoteprotokolli tulemustele, kasutades andmebaasis
talletatud mooteprotokolli;

vajadusel teeb ise voi korraldab uue kontrollm&6tmise ning esitab ettepanekud
puuduste korvaldamiseks.

6. Juhtimine ja juhendamine 4 EKAP

kavandab tehnilise dokumentatsiooni alusel tegevusplaani, todllesande taitmiseks
t66jou vajaduse, vajaliku t00aja, toOprotsessi etapid ja toollesannete jaotuse;
jalgib ja kontrollib planeeritud tegevuste elluviimist ning annab digeaegset ja
asjakohast tagasisidet;

tutvustab juhendatavale t66ohutusndudeid, té6juhendeid ning ohutuid ja
efektiivseid toovotteid;

annab selgeid juhiseid toollesande lahendamiseks;

jalgib ja kontrollib ohutusnéuetest kinnipidamist, toolilesannete taitmist ja t66
kvaliteeti, sekkudes kriitilistes olukordades digeaegselt.

7. Praktika 15 EKAP

tutvub praktikaettevottega, sisekorraeeskirjadega, to6korraldusprotsessiga ja
tookohaga ning seadmetega

tdidab t06- ja keskkonnaohutuse ndudeid, jargib sisekorraeeskirju

seadistab robotististeemid tddle ja testib seda vastavalt juhendile;

jalgib ja kontrollib robotislisteemide to6protsessi parameetreid ning toodete
vastavust kvaliteedinduetele, vajadusel parameetreid korrigeerides;

jalgib ja kontrollib robotislisteemi parameetrite vastavust tehnoloogiale ning
vajadusel korrigeerib neid

osaleb meeskonnatdos jargides tookultuuri ja tGldtunnustatud kaitumistavasid taidab
praktikaga seotud dokumente nduetekohaselt

Il Valikdpingud: (9 EKAP) Oppija valib 6 EKAP mahus valiképinguid, valiku pohimotted ja kord on
satestatud kooli 6ppekorraldus eeskirjaga

Liikurrobotite paigaldus, haalestus ja kdit 3 EKAP
Keevitamine keevitusrobotitel 3 EKAP

Laiatarbe liikurrobotid paigaldamine ja haalestus 3 EKAP
Aerofotograafia 3 EKAP

Droonikoolitus 3 EKAP

Oppekava kontaktisik
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ees- ja perenimi:

Eduard Brindfeldt

ametikoht:

Metalli- ja keevituserialade juhtdpetaja

telefon:

+372 654 2009

e-post:

eduard.brindfeldt@tthk.ee

1)
2)

3)
4)

Markused:

Kooli 6ppekava moodulite rakenduskavad on nahtavad aadressil
http://www.tthk.ee/opetatavad-erialad/mehaanika-ja-metallitootlus/robotitehnik/

Lisa 1: Seosed Robotitehniku eriala kutsestandardi kompetentside ja dppekava pdhidpingute

moodulite vahel

Lisa 2: Robotitehnik, tase 5, 6ppekava 6pivaljundite kbrvutamine kutsestandardiga
Lisa 3: Uue O0ppekava avamise vajalikkuse pdhjendus
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Lisa 1.

Seosed Robotitehniku eriala kompetentside ja 6ppekava pohiopingute moodulite vahel

Kompetentsi nimetus
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Programmeerimine X X X
Anduritehnika t66d X X X X
Ajamitehnika t66d X X X X
Kommunikatsioonitehnika ja

o . X X X

tehnovorkude kasutamine
Robotisiisteemide ja hooldus X X X
Robotisiisteemide to6protsessi jalgimine X X X
Dokumenteerimine X X X
Juhtimine ja juhendamine X X
Libivad kompetentsid X X X X X X X

X - tdhega tahistatakse, millises dppekava moodulis arendatakse ja hinnatakse nimetatud

kompetentsi



Robotitehnik, tase 5. Moodulid 60 EKAP. Statsionaarne, mittestatsionaarne 6ppevorm. Kinnitatud direktori kdskkirjaga: nr 1-1/15, 14.03.2018

Lisa 2
Robotitehnik, tase 5, Oppekava opiviljundite korvutamine kutsestandardiga
Oppekava moodulite dpiviljundid
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1. | Kutse- ja erialased teadmised:

1) teab ja tunneb kutse- ja eriala pdhjalikult, sealhulgas tunneb ja
rakendab kutseala p&himétteid, teooriaid ja tehnoloogiaid loovalt nii X X X X X X X
tavalistes kui ka uudsetes toosituatsioonides

Kutse- ja erialased oskused ning iseseisvuse ja vastutuse
2. |ulatus:
1) oskab iseseisvalt taita oma kutse- vdi eriala keerukaid ja

mitmekesiseid, loovaid ja uudseid lahendusi eeldavaid etteantud X X X X
raamidest véljuvaid tédulesandeid,;
2) oskab toollesannete taitmiseks valida ja kasutada selleks

L . . X X X X
sobivaid t66- ja probleemilahendusmeetodeid,;
3) vastutab oma to6llesannete taitmise eest. X X X X

3. |Opipadevus:
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1) 6pib ja tdiendab end iseseisvalt ja ennastjuhtivalt, hindab oma

Oppimist, maarab kindlaks koolitusvajaduse enese tdiendamiseks X X X X X X X
ning dpingute jatkamiseks;
2) hindab ja anallitisib oma teadmiste taset X X X X X X X

4. |Suhtluspadevus:

1) pbhjendab Uksikasjalikult oma seisukohti ja valjendab neid ka
endale uudsetes situatsioonides ning edastab oma métteid ja X X X X X X X
kavatsusi selgelt ja arusaadavalt nii suuliselt kui kirjalikult;

2) kasutab kutse- ja erialaste probleemide lahendamisel erinevaid

ja spetsiffilisi infoallikaid; X X X X X

3) hindab kasutatava informatsiooni usaldusvaarsust ja tdesust. X X X X X
5. |Enesemaddratluspadevus:

1) kasutab enesehindamist oma kaitumise muutmiseks, arvestades X X X X X X X

vajaduse korral sotsiaalset konteksti;

2) on vBimeline adekvaatselt hindama oma t66d ning tegema
ettepanekuid to6tulemuste parendamiseks ja juhendama X X X
kaastdotajaid muutuvates situatsioonides.
6. |Tegevuspadevus:

1) on vBimeline juhendama kaastdétajaid ja osaliselt vastutama

T . ) X X X X
nende valjadpetamise eest;
2) osaleb tulemuslikult erinevate meeskondade t60s ning on X X
vBimeline neid vajaduse korral moodustama ja juhtima.

7. |Infotehnoloogiline padevus:

1) teab t60ks vajalikke info- ja kommunikatsioonitehnoloogiaid; X X X X X X X
2) oskab suhtuda kriitiliselt saadaoleva teabe usaldusvaarsusesse; X X X X X X X
3) oskab kasutada peamisi arvutirakendusi ning interneti véimalusi X X X X X X X

nii isiklikel kui tooalastel eesmarkidel;

4) oskab rakendada abivahendeid teabe loomiseks, esitamiseks ja
mdistmiseks ning leida ja kasutada internetip&hiseid X X X X X X X

otsingusiisteeme ja muid teenuseid;
8. | Algatusvoime ja ettevotlikkuspadevus:
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1) oskab leida ja anallilisida asjakohast teavet ideede teostamiseks
ning hinnata allika vdi kasitluse usaldusvaarsust;

2) suudab esitada ja kaitsta oma seisukohti ja ideid nii isiklikus,
avalikus kui ametlikus suhtluses ning teeb otsuseid ja X X X X X
eksperimenteerib;

3) suudab koostada ariplaani;

4) koostab iseseisvalt endale luhi- ja pikaajalise karjaariplaani;
5) anallitisib ja hindab iseseisvalt oma kutse-, eri- ja ametialast

ettevalmistust ning to6turul rakendumise ja edasidppimise X X
vdimalusi.

x
x

x
x
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Lisa 3

Uue oppekava avamise vajalikkuse péhjendus

OPPEKAVA TASEME Robotitehnik, tase 5, 60 EKAP, millest pohidopinguid 36 EKAP, sh

JA MAHU KIRJELDUS praktika 15 EKAP , valikdpinguid 9 EKAP

SIHTRUHM Oppima v&ib asuda p&hiharidusega isik. Sihtriihma orienteeruv
suurus — 1000 inimest

TOOTURUVAIJADUS JA | Té6turu vajadus on suur, hinnanguliselt 100 inimest aastas. Kdik

EDASIOPPIMISE eriala |I6petanud saavad soovi korral toéle. Lépetanute

VOIMALUSE edasiOppimise voimalus on omandada Robotitehnik, tase 5,
teised kutsestandardiga maaratud osakutsed voi minna Gppima
korgkooli keskhariduse olemasolul

OPPEKAVA SEOS Vabariigi Valitsuse 26.08.2013 maarus nr 130

KUTSESUSTEEMI JA ,Kutseharidusstandard” ja kutsestandard ,Robotitehnik, tase 5%,

KUTSEOPPE Tehnika, Tootmise ja T66tlemise Kutsendukogu otsus nr.8,

OPPEKAVADE 16.01.2018. Oppe vormid vastavalt vajadusele: statsionaarne

SUSTEEMIGA ja/vGi mittestatsionaarne

PARTNERID Masina-, keemia, elektroonika-, toiduainetetddstuse ja logistika
valdkondade ettevotted

RESSURSID Koolil on vajalik 6ppebaas dpperuumide, tookodade, seadmete ja

kutsedpetajate naol




