Ulesanne: Loendur 1

Ulesande piistitus

S1 vajutamisel automaatselt vilja. Pdrast ==
t00 I0petamist ldheb silinder automaatselt
algpositsiooni.

T66 ajal poleb indikatsiooni lamp H1, mis |
kustub pérast seda, kui silinder on viimast
korda 16ppu joudnud. F
Operatsiooni on voimalik katkestada igal — %
hetkel avariinupuga S2. Avariisignaali = -
korral hakkab pdlema lamp H2, mis kustub
uuel stardil.
Seadme kéivitamine on vdimalik vaid
algpositsioonist.
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Programm
-a Siimbolite nimekiri

Nimi Andmetiiiip Aadress Kommentaar
S1 BOOL %I10.0 Startnupp
S2 BOOL %I10.1 Avariinupp
S3 BOOL %I10.2 Tooriku tuvastamise 10puliiliti
Bl BOOL %I10.3 Herkonandur (Silinder sisenenud asendis)
Y1 BOOL %0Q0.0 Silindri pneumojaoti juhtsolenoid
H1 BOOL %0Q0.1 Automaattoo indikatsioonilamp
H2 BOOL %0Q0.2 Avarii indikatsioonilamp
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# Programm: Main [OB1]

LAD FBD
Network 1: Automaattsiikli kdivitamine
%I0.0 %03 %00.1 %00.2 B
51" "B1” "H1" "H2" %00 %001 %Q0.2
— — | {5} (R}~ 51" = "H1" "H2"
%I0.3 5 R
"B1" = —_ —_ -
Network 2: Silindri tagastumine ja loendur
%DB1
"IEC_Counter_0” . .
, , - S %00.0 %DB1
%02 ®OO0.0 CTu %001 RaE "IEC_Counter_0"
53" Y1 sint "H1" . "oy
— —{r}—cu O—RH 02 Sint
- .. "53" — —cu
%01 %01
H1 . %Q0.1 “H1"
—— "H1" 0 R o . [TR
4 =P 4 — PV Q — —
Network 3: Silindri viljumine
%QO.1 %I0.3 %Q0.0 Be
"H1" "B1” "¥1" %R0 %Q0.0
— — | (S} HI"— RAk
%I0.3 5
"B1" - — -
Network 4: Avarii
%01 %01 %001 %QO0.0 %00.2 B
52" "H1 "H1T Y1 UHZT w04 %01 %00 %Q0.2
— — | {+} {R}—5} 5= "H1” "y "H2"
%01 R R 5

"H1" — - - —_ -




