Ulesanne: Automaatne t66

Ulesande piistitus

Viljalikkkav moodul sooritab nii tiksikut kui ka
automaatset tootsiiklit. Uksiku tsiikli start toimub
nuppu S1 vajutamisel (silinder liikkkab iihe tooriku
vilja ja siseneb automaatselt).

Automaatse tsiikli start toimub nupu S2
vajutamisel ning peatamine nupu S1 vajutamisel.
Pérast peatamissignaali peab seade viimase tsiikli
16puni tegema. Automaatse reziimi ajal pdleb
indikatsioonilamp H1. Mooduli start on molema
reziimi korral voimalik vaid algpositsioonist.
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Programm

-a Siumbolite nimekiri

Nimi
< S1
1 S2
<1 S3
<1 B1
Yl
a1 H1

Andmetiiiip Aadress Kommentaar

BOOL %10.0  Uksiku tsiikli start / Automaattsiikli stopp
BOOL %I10.1  Automaattsiikli startnupp

BOOL %10.2  Tooriku tuvastamise 10opuliiliti

BOOL %I10.3  Herkonandur (Silinder sisenenud asendis)
BOOL %Q0.0  Silindri pneumojaoti juhtsolenoid

BOOL %Q0.1  Automaatse t60 indikatsioonilamp

<@ Milubitt0 BOOL

%MO0.0 Positiivse frondi tuvastamiseks vajalik mélubitt

# Programm: Main [OB1]

LAD FBD
Network 1: Silindri viljumine / iiksik start
%I0.0 %0.3 %Q0.0 P_TRIG
"51" P_TRIG "B1T UY1T %00 >=1
—] |- cLk Q —{s} "s51"—CLK Q-
%MO.0 %M0.0
"Malubitt)” "Malubitt0”
%0Q0.1 %Q0.1 &
"H1" "H1 — | %00.0
— | i
%I0.3 5
"B1" - - —
Network 2: Automaatne start
%I0.1 %I0.3 %Q0.1 B
"52" "B1" "H1T %01 %QO.1
—] | {5 52— "H1"
%I0.3 5
"B - —_ -
Network 3: Automaattsiikli peatamine
%I0.0 %00.1 %00.1 Be
"51" "H1 "H1T %00 %Q0.1
—] | {F}= 51" = "H1"
S0 R
"H1" - —_ -
Network 4: Silindri tagastumine
w02 w0100 %000
53 A 1"
— | {R R
%I0.2

"53" — -




