Ulesanne: EI loogika kasutamine
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Ulesande piistitus

Pressseadmes teostatakse pressimine nupu S1 vajutamisel, juhul
kui avariinupp S2 ei ole vajutatud. Silinder siseneb automaatselt
10ppliiliti S3 vajutamisel. Silinder katkestab oma viljumise S2

nuppu vajutades. Nupp S2 ei ole fikseeruv. Manuaalsel t66
katkestamisel hakkab pdlema avariilamp H1, mis jdib pdlema ka
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Programm

-a Siumbolite nimekiri

Nimi Andmetiiiip Aadress Kommentaar

Sl BOOL %I10.0 Startnupp

@ S2 BOOL %I10.1 Avariinupp

<@ S3 BOOL %I10.2 Tooriku tuvastamise 10puliiliti

a1 B1 BOOL %I10.3 Herkonandur (Silinder sisenenud asendis)
a Yl BOOL %0Q0.0 Silindri pneumojaoti juhtsolenoid

aHl BOOL %Q0.1 Avariilamp
# Programm: Main [OB1]
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Network 2: Silindri tagastumine
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