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2. Ulesande piistitus
Pneumosilinder 1.0 peab magasiinist tooriku vidlja likkama ja seejdrel ise tagastuma.
Juhul, kui liinile satuvad korraga kaks toorikut (jargmine seade ei eemalda véljalikatud
toorikut), jaab pneumosilinder valjunud olekusse ja rakendub pneumaatiline avarii-indikaator
2.0, mis annab marku avariiseisundist.

Avariiseisundis on seadet vdimalik algolekusse viia nupuga 1.11, misjarel siseneb
pneumosilinder ja avarii-indikaator ei ole enam rakendunud.

Avariiseisundi tuvastamiseks on ette nahtud rullikuga juhitav pneumojaoti 1.5.

Indikaatorina vGib kasutada selleks ettenahtud pneumaatilist indikaatorit voi manomeetrit.

Silinder:
Jarjestus Signaalid
1. Silinder 1.0 valjub kui nupp 1.2 ja rullikuga juhitav jaoti 1.4 on vajutatud
2. Silinder 1.0 siseneb kui [6puldliti 1.3 on vajutatud ja rullikuga juhitav jaoti 1.5 ei
ole vajutatud
Indikaator:
Jarjestus Signaalid
1. Indikaator 2.0 on kui luliti 1.3 on vajutatud ja rullikuga juhitav jaoti 1.5 on

aktiivne vajutatud
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4. Taitke liingad y
Skeemis on ............ (nr) pneumojaotit, ............ (nr) loogikaelementi ja ............ (nr) taiturit. w4

Maluelemente on skeemis

5. Monteerige skeem

(nr).

(nr) ja selleks/nendeks on element/elemendid:




