Pneumoautomaatika
Kaudne juhtimine Ulesanne 3b

1. Pneumosignaaliga juhtimine
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sidamik on monosilindri  sarnane. Juhtsignaal muudab
pneumojaoti sidamiku asukohta. Juhtsignaali puudumisel liigub
pneumojaoti  sidamik tagastusvedru toimel tagasi lahte-
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2. Ulesande piistitus
Skeem koostada nii, et eemal asuvale nupule vajutamisel silindri kolb valjuks ja lahti lastes
kolb siseneks.

Jarjestus Signaalid
1. Silinder 1.0 valjub kui nupp 1.1 on vajutatud
2. Silinder 1.0 siseneb kui nupp 1.1 ei ole vajutatud
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